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Jairjestelmdn kdyttoonoton tarkistuslista

HUOMAUTUS:
E] Vesijarjestelma saavuttaa optimaaliset kayttdolosuhteensa 30 minuutin sisélla. Ota tdma
huomioon ja kaynnist4 jarjestelm& mahdollisimman aikaisin ennen hoidon alkua seisokkiajan

valttamiseksi potilaan saapuessa.

HUOMAUTUS:

Jarjestelman kéayttoéonotolle on olemassa useita tyonkulkuja. Katso vuokaaviot tdman
[% tarkistuslistan lopusta ja valitse omalle tyonkulullesi ja mieltymyksillesi sopivin vaihtoehto.

Jos jarjestelméa kéynnistetddn ennen kyparajarjestelman kaapeleiden liittdmisté front end -

yksikkdon (FE), paina Operator Stop Sonication-painiketta (kayttajan sonikaation

pysaytyspainike) liitantdjen alustamiseksi uudelleen.

O Vahvista, etté MK-konsoli kédynnistettiin uudelleen pdivén alussa. Jos ei, kdynnistd se uudelleen.

QKypdr&jﬁrjestelmc’in kaapeleiden liittiminen FE-yksikk66n
O avaa sdilytys- ja siirtovaunun pyérien lukitus ja sijoita se ldhelle front end -yksikkéd (FE).
O Liita vesikaapeli ja kaksi yksil6llisesti merkittyd FE-yksikon pikaliitinkaapelia.

HUOMIO:

Vahvista, ettd kukin pikaliitin on liitetty merkintdnsd mukaisesti. Liittimet on linjattava
varovasti paikoilleen ennen niiden lukitsemista.

Varmista, etta vesikaapeli on liitetty kunnolla niin, ettd siitad kuuluu napsahdus.

@Jd’rjestelma'n kdynnistys
D Kdynnistd jdrjestelmd painamalla ohjauskonsolin vihredd kdynnistyspainiketta (“Power On”).
Ndytélle ilmestyy ilmoitus Begin Logon (Aloita kirjautumin).
D Poista konsolin tietokoneesta kaikki ulkoiset asemat ja/tai CD-levyt.
D Paina ”Ctrl+Alt+Delete” pddstiksesi kirjautumistietojen valintaikkunaan.
D Kirjaudu INSIGHTECin antamalla kéyttdjdtunnuksella ja salasanalla. Paina “OK” jatkaaksesi.
(Huomautus: Windows ®-kirjautumisparametrit ottavat kirjainkoon huomioon.)

O valitse sovelluksen valintandytéltd “Brain Mid-Frequency” (Aivot, keskitaajuus).

O Ndéytélle avautuu Exablate-ponnahdusilmoitus. Paina “OK” jatkaaksesi.

Qf Vesijdrjestelmdn valmistelu

D Tyhjennd FE-yksikon vesisdiliGlokeron vesisdilié ja kytke sen pikaliitinkaapeli irti.

D Tdytd sdiliotd merkkiin saakka, kytke se ja palauta se lokeroonsa.
Kéytd uutta kddnteisosmoosivettd DQA:han ja puhdistamiseen ja tyypin 2 Iddkintdlaatuista vettd hoitoihin.

O aseta vesijdrjestelmd ”“Preparation” (Valmistelu) -tilaan joko tyéaseman ”Utilities” (Aputoiminnot)-valikosta (E)
tai vesijérjestelmdn ohjausndytéltd
Kaasunpoisto alkaa. Vesijdrjestelmdn ja liuenneen hapen (DO) taso [PPM] néikyy tyéaseman néytén alareunassa
olevassa tilapalkissa ja FE-yksikén néytélld.

HUOMAUTUS:
Voit jatkaa jarjestelmén kayttoonottoa veden valmistelun ollessa kdynnissa. Kaasunpoisto
jatkuu, kunnes kayttaja tayttdd muuntimen (ellei sitd pysaytetd manuaalisesti).

@ MK-
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poyddn valmistelu

O vedi Mk-teline kokonaan ulos MK-laitteen kuvausaukosta.
O poista kaikki MK-péyddssd kiinni olevat kuvauskelat ja MK-pohjalevyt.
O Aseta Exablaten MK-pohjalevy MK-péyddlle ja varmista, ettd se on liitetty kunnolla.

Q Kypdrdjéirjestelmdn asemointi MK-poydiille

O Avaa siirtovaunun pyérien lukitus ja siirrd sité kohti MK-poytdd vapauttaen samalla kaapelit.

O aseta siirtovaunu kohtisuoraan MK-péytédn nédhden niin, ettd merkinndt ovat kohdakkain.

O Vapauta ja vedd kytkentdsilta alas. Varmista, ettd kytkentdsilta on yhdistetty tukevasti MK-péytddn.
D Lukitse siirtovaunun pydrdt paikoilleen.

HUOMIO:

Jérjestelmén osien vaurioitumisen vélttdmiseksi varmista, ettd kyparajarjestelmén ja sen MK-
sovitinlevyssa olevan asennuskohdan vélissa on selvasti tilaa.

O Laita kitesi apu- ja pddkahvalle. Samalla kun painat muuntimen vapautuspainiketta, liu’uta kypdrdjdrjestelmd
hitaasti ja lujasti paikalleen. Napsahdus kertoo, ettd jdrjestelmd on kytketty tukevasti.

O Laske pddlukko alas kypdrdjdrjestelmdn lukitsemiseksi paikoilleen.

D Liitd paikannus- ja pddkelan liitin/liittimet MK-poytédn.

D Liité potilaan sonikaation pysdytyspainikkeen johto MK-pdyddn pistokkeeseen.

D Sijoita ja/tai linjaa kiintopistemerkinndt.

D Sulje siirtovaunun silta, avaa siirtovaunun pyérien lukitus ja siirré se pois MK-pdyddn luota. Sité ei tarvita ennen
hoidon pddttymistd.

Q Vahvista, ettii jirjestelmdé on valmis hoitoa varten

O Vahvista, ettd tybaseman ndytélld jdrjestelmdn ja magneettikuvauslaitteen tilaksi ndytetddn “Ready” ja ettd
ohjauskonsolin vihredssd virtailmaisimessa palaa valo.

O GE-ohjelmistoversiossa DV26 tai myéhemmdissd voi viestinnén sallimiseksi olla tarpeen painaa MK-
laitteen tyéaseman “External Host” -painiketta ja valita pudotusvalikosta “ExAblate”.

VAROITUS:
Tarkista Exablate-jarjestelmd silmamaéréisesti:
Vahvista muuntimen, FE-yksikon ja MK-pdydan eheys.
Vahvista, ettd liittimet on kiinnitetty tukevasti.
Vahvista, ettd Exablaten MK-pohjalevy ja kypéaréjérjestelma on telakoitu tukevasti

Néiden ohjeiden noudattamatta jattdminen voi johtaa jérjestelméan toimintah&iridihin.

Qlﬁrjestelma'n kéyttéénoton vaihtoehdot

A LIITA FE- KAYNNISTA VALMISTELE
YKSIKKOON JARJESTELM VESI

B ASENNA LIITA FE- KAYNNISTA
KYPARA. YKSIKKOON JARJESTELMA

ASENNA
KYPARAJ.

ASENNA LIITA FE-

KYPARAJ. MK- YKSIKKOON LAAKARIN

VALMISTELE
VESI

SONIKAATION
PYSAYTYSPAINIK
ETTA

C KAYNNISTA
JARJESTELMA

LIITA FE- ASENNA

YKSIKKOON KYPARAJ.
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Valmistelun tarkistuslista

) Jirjestelméin kéytté6notto DQA:ta varten

D Suorita yksi kohdassa Jérjestelmdn kdytté6noton tarkistuslista annetuista tydnkuluista.
D Varmista, ettd muunnin on asettimen merkinnén mukaan lepoasennossa.
D Kiinnité hoitoon kéytettdvd potilaskalvo DQA-pidikekokoonpanoon.
D Aseta DQA-fantomi DQA-pidikekokoonpanoon ja lukitse se kypdrdjdrjestelmddn ja muuntimeen.
Liitd pdidikela sen liittimeen (jos kdytdssd).
D Varmista, ettd muuntimen ilmanpoistoventtiili on auki. Téytd muunninta vedelld, kunnes se on hieman kupera.
D Sulje ilmanpoistoventtiili. Poista putkista ylimddirdinen ilma punaisella ylimddrdisen ilman poistopainikkeella.

D Suorita lyhyt pakollinen tdytté menetetyn veden korvaamiseksi. Varmista, ettei vuotoja ole. Kdynnisté
vedenkierto.

/ DQA-menettely

D MK-konsolilla: Avaa uusi tutkimus.

D MK-huoneessa: Aseta kiintopiste ja siirrd teline kuvausasentoon.

D Aloita uusi hoito Exablate-ohjelmiston pddivalikosta.

D MK-konsolilla: Mddritd ja suorita kolmitasoinen suunnittelukuvaus (3-Plane Localizer scan).

D MK-konsolilla: Mddritd ja suorita DQA-suunnittelukuvaus kolmesta suunnasta (sagittaali-, aksiaali- ja
koronaalisuunnasta).

O Suorita automaattinen muuntimen paikannuskuvaus (Automatic Transducer Tracking scan).
3 T:n MK-laitteella: ohita (skip) TG-kalibrointi (valitse “Peruuta").
Suorita MK-laitteen keskitaajuuskuvaus (valinnainen).
D Avaa Image Retrieval Dialog (kuvanhaun valintaikkuna), E valitse ja lataa kolme DQA-suunnittelusarjaa.
D Varmista, ettd muuntimen polttopiste on keskellé DQA-fantomia.
Jos on tarpeen: asemoi muunnin ja suorita muuntimen paikannuskuvaus uudelleen. FREES)
D Aseta Treatment Protocol (hoitomenetelmdiksi) E Aivojen DQA.
D Ohjeista potilasta painamaan sonikaation pyséytyspainiketta ja siirry hoitovaiheeseen. _

D Aseta hoitotasoksi Treat High (Hoito korkea).

HUOMAUTUS: DQA-menettelyn aikana El ole tarpeen kayttdd CT-kuvia tai suorittaa liikkeentunnistusskannausta.
D Sonikoi esimddiritellyt viisi pistetté kéyttdmdlld seuraavassa taulukossa annettuja parametrejd.

Paina Continue (Jatka) siirtydksesi seuraavaan sonikaatioon.

Kaytd Next sonication (Seuraava sonikaatio) -painiketta E siirtydksesi esimddriteltyjen pisteiden viililld.
Tarkista tulokset ja séddd pisteen sijaintia, - jos se ei ole oikealla paikallaan (>0,5 mm kohteesta).

i..: Toista sonikaatiot tarpeen mukaan (sddté@misen jilkeen, artefaktien tai epéselvin limménnousun tapauksessa

tms.).

Pi::::n Suunta Taaju:;ssuun Teho Kesto Tavoite [odotettu lampotila) Pisteen vahvistus
Uz | Aksigali AP 20 w 135 Geometrinen linjaus Piste on selvdisti ndkyvissd, linjattu suunnassa RL.
U2 Sagittaali AP 20 w 135 Geometrinen linjaus Piste on selvdisti ndkyvissd, linjattu suunnassa SI.

L Geometrinen linjaus . e p o e .
O 3 | Aksiaali RL 30w 135 .. . / . Piste on selvdisti ndkyvissd, linjattu suunnassa AP.

Ldmmén kohoaminen

L. Ohjauksen i .

O 4 | Aksiaali RL 30w 135 4 . . Fokus ohjattu oikealle puolelle.
vahvistaminen

N , . . Vahvista aktiivinen tehon modulointi

O 5 | Aksiaali RL 250 w 3s Kavitaationhallinta ! /

kavitaatiopysdiytys.

] Poistu hoidosta, palaa aloitusndytélle ja tyhjennd vesi muuntimesta. Aseta Degassing (Kaasunpoisto) -tilaan.
O irrota ja kuivaa potilaskalvo ja vie DQA-fantomin pidikekokoonpano talteen.

] Tarkista muuntimen pinta néikyvdn lian ja murtumien varalta.

] Kdsittele lisdvarusteita osiossa Potilaskalvon ja DQA-fantomigeelin kdsittely kuvaillulla tavalla.

Hoitoa edeltdvidt valmistelut

PUB41007874 versio 2.0 Exablate 4000, tyypin 1.1, ohjelmistoversio 7.33 — Tarkistuslistojen kasikirja (GE)
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D Varmista, ettd kaikki tarvittavat INSIGHTEC-liséivarusteet ovat saatavilla. Yhteen hoitomenettelyyn
tarvitaan:

INSIGHTECIN POTILAAN JA HOIDON LISAVARUSTEET
O DQA-pidikekokoonpano O  Potilaskalvo O Pdadtukisarja

(O Hoitosarja, ml. potilaskalvo, DQA-geeli ja pdén kiinnitysruuvit

POTILAAN HALLINTA

Kirurginen Héyld/karvanpoistovilinee .
(] markkeri (] ; O Ldmpépeitot (] Korvatulpat
O IV-letku O Puristussukat O Verenpaine/pulssioks. Plstokohdqn
anestesia
] Varmista, ettd saatavilla ovat CT-kuvat (pakollinen) ja hoitoa edeltéivit magneettikuvat (valinnainen).
i..I Valmistele hoitoa edeltéivi suunnitelma (hoitoa edeltiivilli magneettikuvilla tai ilman).
O Suorita pdivittdinen laadunvalvonta (DQA) témdin asiakirjan ohjeiden mukaisesti.
O Varmista, ettd vesijérjestelmdn kaasunpoistotila on aktiivinen ja etté muunnin on niin ylhddlld kuin
mahdollista.

@ Potilaan valmistelu

D Vahvista, ettd potilaan hiukset on ajettu ja ettd pdédnahka on puhdistettu alkoholilla.
D Varmista, ettd IV-letku on paikoillaan.
O Laita potilaalle puristussukat [suositellaan].
Valmistele pddtuki potilaan pdén kokoa ja anatomiaa varten kdyttdmdlld toimitettuja lisGvarusteita/sarjoja.

O kiinnita pddtuki kulmakarvojen ylle niin alas kuin mahdollista.
D Aseta potilaskalvo oikeassa suunnassa potilaan pédhdn, niin alas kuin mahdollista:

Ka/vo ilman kelaa: ruuvi-/muovipuoli alas (kohti potilaan jalkoja)

: Kalvo kelalla: Varmista, ettd pddkelan liittimet ovat muuntimen vieressé olevan kelan pistokkeen

__sijainnin perusteella oikeassa paikassa.
i Huomautus: Joissain tapauksissa kalvo voi vaatia leikkaamista mahtuakseen potilaalle.

x Potilaan asemointi
] Valmistele péytd potilaan saapumista varten: patja (peittele peitteelld), tyynyt, I[impdpeitot jne.
O Varmista, etté muunnin on ylhédllé ja etté se on suurin piirtein AP-suunnan keskelld.
O Varmista, etté muunnin on asetettu lepoasentoon (kypdrdjdrjestelmédn merkinndn mukaisesti).
O 1wo potilas magneettikuvaushuoneeseen. Auta potilas péydiille.
O Kiinnitd pédétuki pohjalevyyn ja kalvo muuntimeen.
L Liitd pddkela sen liittimeen (jos kdytdssd).
DAm_v_a potilaalle korvatulpat ja peililasit (valinnainen). Peitele potilas léimpépeitoilla.
i..: Kiinnitd potilaan jalat ja vartalo paikoilleen hihnoilla ja kdytd potilaan jalanpidikettd, jos on tarpeen
D Anna potilaalle sonikaation pyséytyspainike.
D Siirrd muunnin arvioituun kliiniseen asemaan. Varmista potilaan ja muuntimen turvaetdisyys.
O Tdytd muunninta vedelld, kunnes se on hieman kupera (vedenhallinnan néytéltd tai kauko-ohjaimella).
O Sulje ilmanpoistoventtiili. Poista putkista ylimddrdinen ilma punaisella ylimddrdisen ilman
poistopainikkeella.
O Lisda vettd menetetyn veden korvaamiseksi. Varmista, ettei vuotoja ole. Kédynnisté Treatment Circulation
(hoitokierto).
Minimoi kalvon taitokset muuntimen ohitusalueella.
D Varmista, ettéd kaapeleilla on tilaa liikkua, ja siirrd teline kuvausasentoon.

Potilas ja Exablate-jdirjestelmd ovat nyt valmiita hoitoon...
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Hoidon tarkistuslista — suunnitteluvaihe

O Mk-konsolilla: Rekistersi potilas, MK-huoneessa: Aseta kiintopisteen keskusta merkint6jen mukaisesti.

O MK-konsolilla: Mérité ja suorita kolmitasoinen suunnittelukuvaus.
D Suor/ta automaattinen muuntimen paikannuskuvaus (Automatic Transducer Tracking) -
i Vain 3 T:n DV26 (tai myéhempi): suorita tai ohita TG-kalibrointi (kts. TG-kalibroinnin tarkistuslista).
D Suorita MK-laitteen keskitaajuuskuvaus (MRI central frequency).
O vaiitse sopiva hoitomenetelmdi.
O tataa esisuunnitelma, ﬂ jos saatavilla. Muussa tapauksessa lataa CT-kuva. ﬂ (Leikkausta
edeltdvd MK on valinnainen.)
O MK-konsolilla: Suunnittele ensimmdinen suunta/volymetrinen sarja MK-laitteen konsolilla.
i..} Valise 2D- tai volymetrinen kuvausmenetelmd mieltymyksen mukaan.
i..} Aseta keskileike AC-PC-tason mukaisesti.
i..} Korkeintaan 150 aksiaalista/sagittaalista/koronaalista leikettd (ei-volymetrinen).
O kuvaa valmisteltu sarja (Huomautus: Viimeiseksi muokattu vaihe kuvataan.)
i..: Odota automaattisten liikkeentunnistuksen viitekuvien valmistumista.
O valitse kuvanottotapa ja jatka sen mukaisesti:

e ——
—

Q Uudelleenformatointitila "'Q' Kuvaa AC-PC:n.mukaan

O paikallista ja aseta AC Bl ja PC pa/kOIIIeen . O paikallista ja aseta AC @ ja PC paikoilleen.
O wmaddritd keskilinja. 00 O wmarité keskitinja Y

(Anatomisen keskilinjan suuntainen) (Anatomisen keskilinjan suuntainen)
Oota uudelleenformatointitila kdytt66n. O kuvaa jéljelld olevat suunnat.
O paina luodaksesi volyymin. mmm
O sddda suuntia. Kdyttdjé voi suorittaa kohdennuksen
O Paina [Jl] luodaksesi sarjan. kuvauksen aikana.
O vaihtoehtoinen menetelmd: hanki kuvat kuvaamalla valmisteltu sarja tai hae ne arkistosta. E

_—

i..; Jos Movement Detection (liikkeentunnistus) -kuvia ei ole otettu, paina ottaaksesi ne.
O suorita Auto-Registration (automaattinen rekisteréinti).
O sdddd manuaalisesti (jos on tarpeen) kunnes kelvollinen rekisteréinti on saavutettu.
O madrita kohde mittojen avulla 9 TAI syottimdllid AC-PC/RAS-koordinaatit manuaalisesti.
O rarkista muuntimen po/ttopisteen ja kohteen vdlinen etdisyys.

i} Jos on tarpeen, sdddd muuntimen asemointia ja suorita muuntimen paikannuskuvaus uudelleen.
O Jos ne eiviit ole vield osa esisuunnitelmaa, paina Auto-Sinus & calcification Marking (automaattista

sinusten ja kalkkeutumien merkintd) -tyékalua. e

O rarkista CT-kuvat sinus- ja kalkkeutumamerkintéjen arvioimiseksi. .

i} Jos on tarpeen, lisdd merkint6jd kdyttémdlld monikulmaista ja pallomaista NPR-ty6kalua. -

.i Kdytd Interpoloi-tyékalua piirtddksesi monikulmioita automaattisesti merkittyjen leikkeiden

vdlille.

O werkitse kalvon taitokset aksiaaliseen MK- -sarjaan monikulmaisella NPR . ja Interpoloi-tyékalulla. -
O vahvista veden lémpétila <19 °C ja PPM-taso <2.0 (ndytetddn ndytén vasemmassa alakulmassa).
] Ohjeista potilasta painamaan sonikaation pysédytyspainiketta. Siirry hoitovaiheeseen. lﬁ
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Hoidon tarkistuslista — hoitovaihe &

O Vahvista, ettd piste on kohteen paikalla ja lukittu.
Oraina ndyttddksesiTransducer Element Map (muuntimen elementtikartta).
Paina  Calculate | ja vahvista seuraavat:

' Kéynnissd olevat elementit > 700

I Kallon pinta-ala > 200cm?
| SS-pisteet (Skull Score) > 0,4 (tai alueellisten kéytdntéjen mukaisesti)

AEnnen sonikaatiota 3 Jokaisen sonikaation jélkeen
O vahvista pisteen linjaus.
O r1arkista hoitoalueen ulkopuolinen
kuumentuminen.

O aseta sonikaatioteho, -kesto ja lisdiaika.
O Aaseta kuvaussuunta ja taajuussuunta.

. . o
O Vahw.sta veden lampotila <19 °C. O raivitd huippuldmpétila, jos tarpeen. §&
O vahvista PPM-taso <2,0. vl

’ O Jos taustaldmpétila on epdivakaa, salli

-‘ taustanvaimennus n

O sonikoi ja tarkista piste faasin suunnan mukaisesti pitden kohdeldmpétilan subleesionaalisena.
O vahvista linjaus joka suunnasta. Katso taulukko:

—_—

Sonikaation

nro Validoi Suunnat (taajuussuunnat)
RL Aksiaalinen (AP) TAI koronaalinen (SI) Vahvistettu R/L ]
AP Sagittaalinen (SI) TAI aksiaalinen (RL) Vahvistettu A/P ]
K li RL) TAI jittaali
S oronaalinen ( )(AP) sagittaalinen Vahvistettu /I 0

i Jos piste on vddrdssd linjassa, kdytd Geo-Adjust (geometristd séictd) -tyokalua . pisteen
keskikohdan merkitsemiseksi.
! Jatka seuraavalle tasolle vasta, kun piste on selvésti nékyvilld ja linjattu KAIKISTA suunnista.

O Jatka vahvistusvaiheeseen. Kertyneet sdddot [mm]: RL: AP: Sl:
O Lisda energioita vdhitellen 10-25 %, kunnes ~50 °C:n ldmpdtila on saavutettu.
O Arvioi potilas ennen “Treat Low” (Hoito matala) -vaiheeseen siirtymistd.

Liséé energioita vdhitellen 10-25 %, kunnes vaikutus ja pysyvdt leesioivat ldmpétilat on saavutettu.
O Jos on tarpeen, sdddd kohteen sijaintia.

“¥'Hoidon jélkeiset menettelyt

O Avaa muuntimen pddlld oleva ilmanpoistoventtiili ja tyhjennd vesi muuntimesta.

a Kytke irti péicikela (jos kdytéssd), vapauta ja kéisittele kalvoa puhdistusmenettelyn tarkistuslistan
lopussa kuvatulla tavalla ja siirré muunnin niin ylés kuin mahdollista.
Vapauta pddtuki pohjalevystd, siirrd potilas pois poyddlté ja poista pddtuki.

Q siirrd kypdrdjdrjestelméd vaunuun. Suorita puhdistus puhdistusmenettelyn tarkistuslistassa kuvatulla
tavalla tai kdyttéoppaan luvussa Puhdistus ja desinfiointi yksityiskohtaisemmin kuvaillulla tavalla.

O puhdistuksen jélkeen tyhjennd muunnin, hévitd poistettu vesi ja sammuta jéirjestelmdi.

O rarkista DQA-fantomin ja potilaskalvon saatavuus seuraavaa hoitoa varten.
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Puhdistusmenettelyn tarkistuslista

Exablaten puhdistusmenettelyyn tarvitaan:

e Vesisdilién desinfiointiaine - 50 ml natriumhypokloriittia (CAS # 7681-52-9) 4,00 % - 4,99 %
e Puhdistus- ja desinfiointiliinat - siséiltéen 0,2-0,4 % bentsalkoniumkloridia (CAS # 8001-54-5)

Vesijéirjestelmdn puhdistusmenettely

O kasittele potilaskalvoa puhdistusmenettelyn tarkistuslistan lopussa kuvatulla tavalla.

] Varmista, etté muunnin on tyhjé ja kaikki toimenpiteen aikana kéytetty vesi on hévitetty.

O Tdytd vesijdrjestelmdn sdilié ~13 litralla uutta kédnteisosmoosivettd sdilion merkintéjen mukaisesti.
O kaada sdiliéon vesisdilién desinfiointiainetta ja kytke se uudelleen.

O paina vesijdrjestelmdn aloitusndytélld (kuva 1A) vaihtoehtoa ”“Puhdistus”. (@
Jarjestelmd siirtyy puhdistustilaan (kuva 1B).

P
D (Huomautus: Jos et ole aloitusndytélld, paina "Home” (Koti)-painiketta @ J)

wﬁ Cleaning Tank on Hold

press start to clean tank

Device status: Re: Device status: Read:

Kuva 1A: Vesijirjestelmdn kosketusndytén aloitusvalikko Kuva 2B: Vesijdrjestelmdn puhdistusvalikko - pidossa.

O paina “start” (Kéynnistd) ® painiketta kédynnistédksesi puhdistusprosessin (kuva 2A). Tyéaseman tilapalkin
ja vesijérjestelmdn ndytén ajastin ndyttdvdt jdljelld olevan sdilién puhdistusajan

\\ Cleaning Tank in Progress Cleaning Tank Completed

)

00:14:45 00:00:00

Wait till completion and
start Transducer cleaning

Fill and circulate to start
transducer cleaning

Device status: Read Device status: R

Kuva 2A: “Tank Cleaning in Progress” (Sdilién puhdistus kédynnissd) -ndytté  Kuva 2B: — “Cleaning Tank
Completed” (Sdilién puhdistus suoritettu) -ndytté

O asenna potilaskalvo DQA-pidikekokoonpanoon (ilman DQA-fantomia).

O Kiinnitd DQA-pidikekokoonpano kypdrdjérjestelmddn ja sinetéi muunnin.

O Ndytélle ilmestyy ilmoitus “Cleaning Tank Completed” (Séilién puhdistus suoritettu) (kuva 2B), kun ajastin laskee
nollaan. Jdrjestelmd on nyt valmis puhdistusohjelman toiseen vaiheeseen — muuntimen puhdistukseen.

D Vahvista, ettd muunnin on liitetty FE-yksikon vesijéirjestelmdn liittimeen.

D Tdytd muunnin painamalla ndytéllé tai vesijérjestelmdn kauko-ohjaimessa olevaa “Téytd”-painiketta @ Sulje
venttiili, kun muunnin on tédynnd.
(Vinkki: muuntimen laskeminen alas vdhentdd muuntimen rajapinnan vaadittavaa tdyttémddrdd, mikd lyhentdd
tdytté- ja tyhjennysaikaa muuntimen puhdistusmenettelyn aikana.)

a Kéynnistd ”Cleaning Transducer” (Puhdistetaan muunninta) -ajastin painamalla ”Start”-painiketta ‘®
ndytélté (kuva 3A) tai vesijérjestelmdn kauko-ohjaimesta. -
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) Cleaning Transducer in Progress Cleaning Transducer Completed

00:14:45

Wait till completion and
drain Transducer

Kuva 3A: “Muuntimen puhdistus kdynnissd” -nédytté  Kuva 3B: “Cleaning Transducer iComplete” -néytté

O kun ajastin on pddttynyt, muuntimen puhdistus on suoritettu (kuva 3B).

O aseta poistoventtiili iimatilaan.

O Tyhjennd vesi muuntimesta painamalla néytélld tai vesijdrjestelmdn kauko-ohjaimessa olevaa “Drain”-
painiketta &,
Havitd vesisdilion vesi paikallisten ja/tai laitoksen sédnnésten mukaisesti.

O sata sailic auki (ilman korkkia).

O vaihda fantomipidikkeen rajapinnan kalvon tilalle muuntimen suojakansi.

O sammuta Exablate ®-tyéasema, jos pdivdille ei ole suunniteltu muita hoitoja.

Potilaskalvon ja DQA-fantomigeelin késittely

VAROITUS:

Potilaskalvon ja DQA-fantomigeelin késittelyohjeiden noudattamatta jattaminen voi
johtaa heikentyneeseen kuvanlaatuun, vesivuotoihin, ristikontaminaatioon,
palovammoihin, sahkdiskun vaaraan ja vaariin/epéluotettaviin DQA-tuloksiin.

O Lisdvarusteita késiteltdessd on suositeltavaa kdyttdd henkilénsuojaimia (kdsineitd).

O potilaskalvot (kelalla tai ilman) ja DQA-fantomi on tarkoitettu vain kertakdyttéén.

O Hévita kalvo, DQA-fantomigeeli ja niiden sdilytyspakkaukset hoidon pddttymisen jilkeen
(paikallisten/laitoksen kdytdntojen mukaisesti).

Muuntimen Pyyhkiminen

] Pyyhi muuntimen sisdpinta puhdistus- ja desinfiointiliinoilla ennen puhdistusohjelmaa ja sen jéilkeen.
Alé kohdista voimaa muuntimen pintaan.
Tarkista muuntimen pinta silmdmddrdisesti lian/murtumien varalta.

O Hoidon jélkeen suojaa muunnin kannella.
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TG-kalibroinnin tarkistuslista

Huomautus: vain DV26:ta tai myéhempdd kdyttévét 3 T:n GE-

magneettikuvauslaitteet
Suorita kerran hoidon aikana (3D-suunnittelukuvauksen jélkeen) kuvanlaadun

parantamiseksi.

O kuvauksen jélkeen monista jo muokkaa 3D-suunnittelukuvia MK-konsolin néytélld.
O paina GRx- -painiketta [- tuodaksesi esiin GRx-tydkalupalkin:
Graphic Rx Toolbar

JMJJJJJJ

O Varm/sta ettd 3D-suunnittelukuvat néytetédn MK-laitteen néytélld suunnittelutaustana
.i Jos ei, paina | | valitaksesi 3D-suunnittelusarjan ja paina “OK ALL”.
D Select Series

1 MIXED/IPLANE  Brain 3D Loc 12

O paina Valll y ja klikkaa yhta kuva:kkuno:sta ndyttddksesi paikallisen vdlilevyn-volyymiverkon:

w 1,57 S 178 Insightec LTD

Esimerkki baikd//isesta shim-volyymista ( ) Viililevy-valikko

O salii paikallinen TG Vililevy-valikosta (pakollinen).

O Raahaa vdlilevy-volyymia niin, ettd se on suurin piirtein kohdennetun alueen keskelld.

O aseta kunkin suunnan volyymikooksi 7-9. Varmista, ettd koko volyymi on aivokudoksen alueella.
Symmetrisen volyymin salliminen mahdollistaa shim-volyymikoon nopeamman

vaihtamisen.
O rallenna sarja W{W ja jatka hoidon tyénkulkua FUS-ty6asemalla.
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